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RoboGait® ile robot destekli yuriylis terapisi

Robot destekli ylriyUs terapisi, omurga veya beyin hasari sonucu gelisen, norolojik veya ortopedik problemlere
bagdli olarak kaybedilen ytrime kabiliyetinin yeniden kazanilmasi igin elektromekanik sistemler kullanilarak
uygulanan bir tedavi seklidir.

RoboGait®, alt ekstremiteye kontrolll bir sekilde sagladigi yuk transferi ve dogal yurlyUs paterni ile motor
o6grenmenin etkili ve hizh bir sekilde gerceklesmesini hedefleyen robot destekli bir yurlyls sistemidir.

Dinamik karsi agirhk Ayarlanabilir
ve ving sistemi tutunma barlan
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RoboGait® ile robot destekli yiiriime sisteminin faydalari nelerdir?

Hastaliklardan sonra ortaya ¢ikan inaktivite nedeniyle kas-iskelet sisteminde fonksiyon kaybi ve dolasim bozuklugu
gibi sorunlarla karsilasilabilir. Kemiklere yapilan agirlik transferi, tedavi sirasinda kemiklerin giiclenmesine yardimci
olarak osteoporoz riskinin azalmasini saglarken, kaslarin aktivasyonu dolasim sistemini olumlu yonde etkilemektedir.

Lokomotor tedavi

YurlyUs rehabilitasyonunun nérolojik rehabilitasyonda énemli bir yeri vardir. Yiriyls bandi Gzerinde kismi viicut
agirhgi ile gerceklestirilen lokomotor tedavi son yillarda umut verici bir tedavi konsepti olarak 6ne ¢ikmaktadir. Bu
tedavi ydonteminde, hastalarin yirime déngulerinin bir modele konulup, standart bir sekilde tekrarlanmasiyla etkili
bir tedavi yapilmis olur. Ozellikle felg, omurga yaralanmalari, Parkinson ve Serebral Palsi gibi hastaliklarda etkili
bir ydontem oldugu dustintlmektedir.
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RoboGait, robotik alt ekstremite ortezi, ayarlanabilir dinamik agirlik destegi, senkronize yiriyis bandi ve geribildirim
araglarindan olusan otomatik bir lokomotor terapi sistemidir. Kullaniciya, terapiyi hasta ihtiyaglarina gére

Tanim kisisellestirebilme imkani sunar ve seans sirasinda motivasyonu artiran biyo-geribildirim ortami aracilidiyla terapiyi

verimli hale getirir.

Ana Ozellikler

-RoboGait sisteminde diz ve kalca eklemlerine yerlestiriimis elektrik motorlari ve her eklemden 6lgiim alan kuvvet
sensorleri iceren robotik ylrime ortezi bulunmaktadir.

-Pelviksiz Opsiyon:

Femur boyu 200-500 mm olan ve kalga genisligi 150-600 mm olan hastalara uygulanabilmektedir.

-Pelvik Hareketli Opsiyon:

Femur boyu 200-500 mm olan ve kalga genisligi 250-540 mm olan hastalara uygulanabilmektedir.

-Hastaya gesitli sanal ortamlarda motive etmek amaciyla kullanilan gelistirilmis geribildirim sistemi

-Hasta performansini kaydetmek ve raporlamak igin degerlendirme ve raporlama araclar

-YirlyuUs sirasinda pelvik hareketi, kullanici ihtiyacina gére sinirlandiriimis sekilde serbest birakabilen ve tamamen
sabit tutabilen donanim (Her yas grubu igin)

-Hem pediatrik hem de yetiskin icin kullanilabilen tek ortez

-Gerektiginde kablosuz ve kablolu ag turlerine baglanabilen sistem 6zelligi

Yirlyis Bandi

Hiz araligi:
Kolgak:
Alan:

Terapist oturma alani:

Sistem rampasi:

Manuel terapi icin 0,1-10 km/sa (Robotik Ortez i¢in 0,1 - 3,2 km/sa)
Yuksekligi ve genigligi bagimsiz olarak istenilen sekilde ayarlanabilir
70 cm genisliginde 140 cm uzunlugunda guvenli aktif alan

iki opsiyon:

-Yurdyus bandi boyunca hareket edebilen kayar koltuklar

-TUm bolgeyi kapsayan sabit genis oturma alani

Yaygin olarak kullanilan tekerlekli sandalyelere uyumlu iki opsiyon:
-Onden kullanilan rampa
-Sag yandan kullanilan rampa (kigik odalar igin)

Karsi Agirlik Sistemi

Hasta aski sistemi:

Maks. hasta agirligi:

Karsi agirlik destek araligi:

Eylemsizlik:
Kontrol:

Izleme:

Elektrikle galisan statik ve dinamik agirlik destekli hasta lifti
140kg (308.6 Ibs)

Agirlik destek araligi 0’dan yaklasik 100 kg’a (220.5 Ibs) kadar, terapi kesintisi
olmaksizin surekli ayarlanabilmektedir.

Neredeyse tamamen sabit olarak ayarlanabilir agirlik destegi (patentli)
Hem bilgisayar hem de kumandalar yardimiyla kontrol

Hasta ve agirlik desteginin elektronik olarak izlenebilmesi

Ana Baglantilar

Sistem, 220 - 240 V~, 50 - 60 Hz bir sebeke geriliminde galismaktadir.

Agirlik Yaklasik olarak 1000 kg (2205 Ib)

Alan (Ux G) : 345cm x 136cm (135.8*53.6 ing) (6n rampa) ya da 400cm x 180cm (157.5*70.9 ing)
Olgiler (R pa)

Yiikseklik: Uzantisiz yulkseklik 239 cm (94.1 ing)

Alan Gereksinimi

On rampa ile:

Yan rampa ile:

5mx3,5mx24m(196,9 in¢ x 137,8 ing x 94,5 ing) (U x Gx Y)

41mx3mx24m (1614 ing x 118,1 ing x 94,5 ing) (U x Gx Y)

Sicaklik: 10°C-30°C
Calisma Kosullari Nem: 30 % - 75 % bagil nem araligi
Basing: 700 hPa — 1060 hPa
Operatér: Terapist tarafindan girisi ve cihaz kontroliinii ayarlamak i¢in 21,5 in¢, 1920x1080

Ekranlar

Gorsel motivasyon sistemi:

piksel ¢oziintrlige sahip dokunmatik full HD ekran

Hastaya sesli ve gorsel geribildirim saglayan 43 ing 1920 x 1080 piksel ¢ozinurlige
sahip Full HD ekran

Hasta Limitleri

Maks. agirlik 140 kg (308.6 Ibs) & maks. boy 200 cm (78.74 inch)




RoboGait orteziyle hangi hareketler yapilabilir?

Kargi agirlik mekanizmasi ile ortez, hastaya herhangi bir agirlik yuklemeden yukari asagi salinim yaparak yirime
hareketini dikey eksen Uzerinde takip eder. Hastanin kalgasinin hareketi pelvik mekanizma ile saglanir. Bu harekette

kalga merkezinde hem rotasyon hem de saga-sola salinim uygulanir. Operatdr bilgisayarinda hareket acikligi ayarlanir

ve yurime asamalarina gore hareket gercgeklestirilir.

RoboGait® nasil kullanilir?

Hastaya uygun bedende bir harnes takimi giydirilir. Ortezler hastaya goére ayarlanir ve
hasta dlgulerine uygun bacak tutucular orteze takilir. Ardindan aski sistemi kullanilarak
hasta ortez icerisinde konumlandirilir. Harnes ve ortez arasindaki baglanti ve alt
ekstremite baglantisi gerceklestirilir. Hasta tedaviye hazir hale getirildikten sonra
fizyoterapist sistemi aktive ederek tedaviye baglayabilir.

o AQgirlik destek sistemi uygun seviyeye ayarlanir ve kosu bandi ile tam temas saglanir.
| Sistem yazilimi, kosu bandi ve hastanin ayaklari arasinda senkronizasyonu
gergeklestirir. Hasta, ortez ile uyumlu hale geldikten sonra gérsel motivasyon sistemi
calistirihir. Terapi sirasinda hasta, aktif bacak hareketleri ile yurtyuse katilir.
Fizyoterapist tarafindan belirlenen strenin sonunda yuriyUs durdurularak seans
tamamlanir.

Robot destekli yiiriiyiis tedavisinden kimler yararlanabilir?

Tedaviden, kafa travmasi, omurga yaralanmasi, fel¢ geciren bireyler ve nérolojik baska sebepler ile ylirime
fonksiyonunu kaybedenler dncelikli olarak yararlanabilir. Bunun yani sira, Multiple Skleroz, Serebral Palsi, Parkinson
hastalari, kalga ve diz eklem protez operasyonu gegiren bireyler faydalanabilir. Cihaz hem yetiskin hem de pediatrik
kullanim i¢in uygundur.

Robot destekli yiiriiyus tedavisi kimler icin uygun degildir?

Hastanin tedaviye uygunlugu uzman hekim tarafindan degerlendirilir. Bu degerlendirmede, siddetli spastisite, eklem
kontraktur(, kalp ve dolasim sistemi bozukluklari, aktif rehabilitasyonu etkileyen medikal durumlar, deri lezyonlari,
ozellikle cihazla temas halinde olan bdlgelerde yatak yaralari, ileri osteoporoz gibi komplikasyon yaratabilecek
durumlar g6z énunde bulundurulur.

RoboGait®'in 6zellestirilebilir tasarimi, saglik uzmanlarinin gézetimi altinda kontrolli bir klinik ortamda (6rn.
yurdme laboratuvari rehabilitasyon merkezi) coklu hasta kullanimina olanak saglar. Cihaz yalnizca egitimli
kisilerin gbzetimi altinda ve beraberinde gelen kullanim kilavuzuna uygun olarak kullaniimalidir. Cihaz kisisel
kullanim i¢in uygun degildir.
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